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Note:  Attempt all Sections. In case of any missing data; choose suitably. 
SECTION A 

1. Attempt all questions in brief.      02 x 7 = 14 

Q no. Question CO Level 

a.  What are the different levels of automation? 
ऑटोमेशन के िविभɄ ˑर कौन-कौनसेहœ? 

1 K2 

b.  What are the benefits of Industrial Automation? 
औȨोिगक ऑटोमेशन के Ɛा लाभ हœ? 

1 K2 

c.  What are the ‘Laws of Robotics?’ 
रोबोिटƛ के िनयम Ɛा हœ? 

2 K2 

d.  Briefly describe ‘Degree of Freedom’ in Robotics. 
रोबोिटƛ मŐ 'िडŤी ऑफ ůीडम' को संƗेप मŐ समझाइए। 

2 K2 

e.  How do analog sensors differ from digital sensors? 
एनालॉग सŐससŊ और िडिजटल सŐससŊ मŐ Ɛा अंतर होता है? 

3 K2 

f.  What are the components of FMS? 
एफएमएस (FMS) के मुƥ घटक कौन-कौन से होते हœ? 

4 K2 

g.  Mention any two medical applications of robotics. 
रोबोिटƛ की दो िचिकȖा संबंधी उपयोिगताएँ बताइए। 

5 K3 

SECTION B 

2. Attempt any three of the following:      07 x 3 = 21 

a. Describe the limitations of open-loop systems and how these limitations are 
overcome in closed-loop systems. Illustrate your answer with an example 
from process automation. 
ओपन-लूप िसːम की सीमाएँ समझाइए और बताइए िक ƑोǕ-लूप िसːम इन सीमाओ ंको कैसे दूर 
करते हœ।ŮिŢया ऑटोमेशन से संबंिधत एक उदाहरण दीिजए। 

1 K2 

b. Discuss the concept of Forward and Inverse Kinematics with examples. 
फॉरवडŊ और इनवसŊ का इनेमै िटƛ की संकʙना को उदाहरण सिहत समझाइए। 

2 K2 

c. Explain the basic working principle of a PLC and describe its role in modern 
industrial automation systems with suitable examples. 
पीएलसी का मूल कायŊ िसȠांत समझाइए और आधुिनक औȨोिगक ˢचालन मŐ इसकी भूिम का को 
उदाहरण सिहत विणŊत कीिजए। 

3 K2 

d. Describe the basic fundamentals of Group Technology and Flexible 
Manufacturing Systems in detail. 
Ťुप टेƋोलॉजी और ɢेİƛबल मैɊुफैƁįरंग िसːम के मूल िसȠांतो ंका िवˑार सेवणŊन कीिजए। 

4 K2 

e. Discuss the Industrial applications of Automation and Robotics for Material 
handling in detail. 
मटेįरयल हœडिलंग के िलए ऑटोमेशन और रोबोिटƛ के औȨोिगक उपयोगो ं का िवˑार सेवणŊन 
कीिजए। 

5 K3 
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SECTION C 

3. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 

a. Explain the difference in system behavior when a disturbance is introduced 
in an open-loop vs. a closed-loop system. Use diagrams and real-life 
scenarios to support your explanation. 
जब िकसी ओपन –लूप और ƑोǕ –लूप िसːम मŐ बाधा उȋɄ होती है, तो उनके ʩवहार मŐ Ɛा 
अंतर आता है? इसे िचũो ंऔर वाˑिवक जीवन के उदाहरणो ंसे˙ʼ कीिजए। 

1 K2 

b. Discuss the impact of automation on industrial processes in the context of 
Industry 4.0. 
इंड Ōː ी 4.0के सȽभŊ मŐ औȨोिगक ŮिŢयाओ ंपर ऑटोमेशन के Ůभावो ंकी चचाŊ कीिजए। 

1 K2 

4. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 

a. Discuss the ethical implications of robotics and automation. How can we 
ensure the responsible use of robotic technologies? 
रोबोिटƛ और ऑटोमेशन के नैितक Ůभावो ंपर चचाŊ कीिजए।रोबोिटकतकनीको ंके िजʃेदार उपयोग 
को कैसे सुिनिʮत िकया जा सकता है? 

2 K2 

b. Explain the basic components of a robot. Describe the role of joints, links, and 
end-effectors in a robotic manipulator. 
रोबोट के मूल घटको ं को समझाइए।रोबोिटक मैिनपुलेटर मŐ जोड़ो,ं िलंƛ और एंड-इफेƃसŊ की 
भूिमका का वणŊन कीिजए। 

2 K2 

5. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 

a. Explain the classification of sensors. Also, explain the working principle 
and applications of sensors in Industrial Automation. 
सŐसरो ंका वगŎकरण समझाइए ।साथ ही, औȨोिगक ˢचालन मŐ उनके कायŊिसȠांत और उपयोगो ं
को भी ˙ʼ कीिजए। 

3 K2 

b. Compare the working principles, advantages, and industrial applications of 
hydraulic, pneumatic, and electric actuators. 
हाइडŌ ोिलक, Ɋूमैिटक  और इलेİƃŌ क एƁुएट सŊकेकायŊ िसȠांत, लाभ और औȨोिगक उपयोगो ंकी 
तुलना कीिजए। 

3 K2 

6. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 

a. Explain the Fundamentals of Computer-Integrated Manufacturing with an 
example. 
कंɗूटर-इंटीŤेटेड मै ɊुफैƁįरंग के मूल िसȠांतो ंको एक उदाहरण सिहत समझाइए। 

4 K2 

b. Explain the Various Classifications of Automation in the Production System 
with examples. 
उȋादन Ůणाली मŐ ऑटोमेशन के िविभɄ वगŎकरणो ंको उदाहरण सिहत समझाइए। 

4 K2 

7. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 

a. Explain the role of automation and robotics in the mining industry. How do 
they enhance safety, efficiency, and productivity in mining operations? 

5 K3 
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खनन उȨोग मŐ ऑटोमेशन और रोबोिटƛ की भूिमका को समझाइए।ये तकनीकŐ  सुरƗा, दƗता 
और उȋादकता को कैसे बढ़ातीहœ? 

b. Describe the role of automation and robotics in defense and security. How 
are these technologies being used for surveillance, bomb disposal, and 
unmanned vehicles? 
रƗा और सुरƗा Ɨेũ मŐ ऑटोमेशन और रोबोिटƛ की भूिमका का वणŊन कीिजए।िनगरानी, 
बमिनİʻय करण और मानव रिहत वाहनो ंमŐ इन तकनीको ंका उपयोग कैसे हो रहा है? 

5 K3 

 


